HOJA DE ASIGNATURA CON DESGLOSE DE UNIDADES TEMATICAS

INFORMACION REQUERIDA POR ASIGNATURA

. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL
. NIVEL DEL SABER: FLEXIBLE

. AREA DE CONOCIMIENTO: TECNICOS

. COMISION ACADEMICA: ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

. NUMERO CONSECUTIVO DE ASIGNATURA:

. CUATRIMESTRE: CUARTO

. HORAS PRACTICAS: 50

. HORAS TEORICAS: 25

. HORAS TOTALES: 75

10. HORAS TOTALES POR SEMANA CUATRIMESTRE: 5

11. CODIGO:

12. CREDITOS:

13. OBJETIVO: APLICAR LA TEORIA DE CONTROL LINEAL EN SISTEMAS INDUSTRIALES
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UNIDADES TEMATICAS QUE INTEGRAN LA HRS. HRS. HRS.
ASIGNATURA PRACTICAS TEORICAS TOTALES
. Conceptos generales y terminologia de los 0 5 5
sistemas de control
Il Control electromagnetico 15 5 20
I, Control pid 10 5 15
V. Control de motores eléctricos 15 5 20
V. Variadores de velocidad 10 5 15
TOTAL 50 25 75
ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA
ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT. FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS,
SABER Y SABER HACER

INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL
UNIDAD TEMATICA I: CONCEPTOS GENERALES Y TERMINOLOGIA DE LOS SISTEMAS DE
CONTROL

n

3. HORAS PRACTICAS: 0
4. HORAS TEORICAS: 5
5. HORAS TOTALES: 5
6. OBJETIVO: CONOCER LA IMPORTANCIA Y CARACTERISTICAS DE LOS SISTEMAS DE CONTROL
EN LOS PROCESOS INDUSTRIALES.
TEMAS SABER HACER HRS. SABER HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)

INTRODUCCION IMPORTANCIA DE LOS 0.50

MEDIOS DE CONTROL.

ANALIZAR LA IMPORTANCIA 1.0
DEL CONTROL CON
EJEMPLOS PRACTICOS
(TEMPERATURA DEL
CUERPO, CONDUCIR UN
AUTO, ROBOTS,
ELEVADORES,
COMPUTADORAS DE VIAJE
DE AUTOMOVILES, ETC).

DEFINIR UN CONTROL 0.25
AUTOMATICO.
TERMINOS BASICOS DE CONTROL INCORPORAR AL LENGUAJE 0.75

TERMINOS COMO VARIABLE
MANIPULADA Y
CONTROLADA, VALORES DE
CONSIGNA, CONTROL Y
AUTOMATIZACION,
PERTURBACIONES Y
PLANTAS MEDIANTE
EJEMPLOS PRACTICOS
TANTO INDUSTRIALES COMO
DE LA VIDA DIARIA.

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA
ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT. FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




SISTEMAS DE CONTROL DE LAZO
ABIERTO Y LAZO CERRADO

DEFINIR QUE ES UN SISTEMA
DE CONTROL DE LAZO
ABIERTO Y QUE ES UN
SISTEMA DE CONTROL DE
LAZO CERRADO.

DEFINIR QUE ES
REALIMENTACION.

ELEMENTOS PRIMARIOS DE
MEDICION, ELEMENTOS
FINALES DE CONTROL, ETC.

0.50

0.25

1.75

Total

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.U.T.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA
ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS,
SABER Y SABER HACER

NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL

UNIDAD TEMATICA II: CONTROL ELECTROMAGNETICO

HORAS TEORICAS: 5

1

2.

3. HORAS PRACTICAS: 15
4

5. HORAS TOTALES: 20

6

OBJETIVO: CONOCER Y APLICAR LOS DIFERENTES ELEMENTOS ELECTRICOS DEL CONTROL
ELECTROMAGNETICO

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

TEMAS SABERHACER [HRS. SABER HRS
(PRACTICA) (TEORIA)

CONTROL ELECTRICO CONOCER 6.0 | DEFINICION DEL CONTROL 0.50
FISICAMENTE LOS ELECTRICO.
ELEMENTOS QUE
INTERVIENEN EN EL PARTES Y FUNCIONAMIENTO | 355
CONTROL DE LOS ELEMENTOS
ELECTRICO, PRINCIPALES QUE
ADEMAS DE SUS INTERVIENEN EN EL CONTROL
CARACTERISTICAS ELETRICO: CONTACTORES,
ELECTRICAS DE: RELEVADORES,
CONTACTORES, TEMPORIZADORES,
RELEVADORES, BOTONERAS, DIFERENTES
TEMPORIZADORES, TIPOS DE INTERRUPTORES,
BOTONERAS, LAMPARAS INDICADORAS, ETC. | 1 o
INTERRUPTORES,
ETC. SIMBOLOGIA: DIAGRAMAS DE

CONTROL AMERICANOS Y

UTILIZANDO LA 9.0 | EUROPEOCS.
SINBOLOGIA
ELECTRICA
REALIZAR
DIAGRAMAS DE
CONTROL
ELECTRICO E
IMPLEMENTARLOS
EN EL
LABORATORIO
Total 15 5

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.U.T.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA

ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS,
SABER Y SABER HACER

INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL

2. UNIDAD TEMATICA Ill: CONTROL PID

3. HORAS PRACTICAS: 10

4. HORAS TEORICAS: 5

5. HORAS TOTALES: 15

6. OBJETIVO DE LA UNIDAD: APLICAR EL CONTROL PID A LOS PROCESOS INDUSTRIALES.

TEMAS SABER HACER HRS. SABER HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)

TIPOS DE CONTROLADORES. DIFERENCIAR LOS 4.0 |DIFERENTES TIPOS DE 1.5
CONTROLADORES CONTROLADORES.
PID Y LOS LOGICA CABLEADA: 2.0
CONTROLADORES HIDRAULICA, NEUMATICA,
TODO-NADA Y LAS ELECTRICA, ELECTRONICA Y
SENALES QUE LOGICA PROGRAMADA: PLC,
INTERVINENEN EN COMPUTADORA, ETC.

CONTROLADORES PID CADA UNO DE EL CONTROL PID
ESTOS 1.5
REALIZAR EL 6.0
CONTROL PID DE
TEMPERATURA,
PRESION, FLUJO,
NIVEL
Total 10 5

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.U.T.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA

ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS,
SABER Y SABER HACER

INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL
2.UNIDAD TEMATICA IV: CONTROL DE MOTORES ELECTRICOS

3. HORAS PRACTICAS: 15
4. HORAS TEORICAS: 5
5. HORAS TOTALES: 20

6. OBJETIVO DE LA UNIDAD: APLICAR EL CONTROL ELECTRICO A LOS DIFRENTES TIPOS DE

MOTORES ELECTRICOS.

TEMAS SABER HACER HRS. | SABER HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)
MOTOR ELECTRICO IDENTIFICAR 1.0 |COCNOCER LOS DIFERENTES | 0.25
FISICAMENTE LOS TIPOS DE MOTORES
DIFERENTES TIPOS ELECTRICOS: DE CA Y CD.
DE MOTORES.
CONOCER SUS 0.25
IDENTIFICAR LOS 0.50 |CARACTERISTICAS
MOTORES DE ELECTRICAS DE ARRANQUE,
ROTOR DE JAULA TRABAJO A PLENA CARGA Y
DE ARDILLA DE SOBRETENCION.
NUEVE (9) Y SEIS
(6) PUNTAS.
CONEXIONES 1.50
ESTRELLA Y
TRIANGULO.
PROTECCION DE MOTORES IDENTIFICAR LOS 0.50 [ CONOCER LOS DIFERENTES 1.0
ELECTRICOS DIFERENTES TIPOS DISPOSITIVOS DE
DE PROTECCIONES PROTECCION CONTRA
SOBRECARGA Y CORTO
CIRCUITO DE LOS MOTORES
ELECTRICOS.
SIMBOLOGIA. 0.50

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.U.T.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA

ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




CONTROL ELECTRICO DE
MOTORES

DESARROLLAR
LAS SIGUIENTES
PRACTICAS DE
CONTROL DE
MOTORES:
ARRANQUE Y
PARO, INVERSION
DE GIRO,
ARRANQUE Y PARO
TEMPORIZADOS,
INVERSION
TEMPORIZADA,
ARRANQUE A
TENSION
REDUCIDA:
ESTRELLA-DELTA,
ARRANQUE CON
RESISTENCIAS Y
AUTOTRANSFORM
ADOR.

10.0

APLICAR LOS DIFERENTES
ELEMENTOS ELECTRICOS AL
CONTROL DE MOTORES
ELECTRICOS.

2.0

PROBLEMAS DE CONTROL

APLICAR EL
CONTROL DE
MOTORES A
PROBLEMAS
REALES DE
CONTROL

15

APLICAR EL MOTOR
ELECTRICO A PROCESOS
REALES

1.0

Total

15

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.U.T.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA

ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS,
SABER Y SABER HACER

INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: CONTROL INDUSTRIAL

. UNIDAD TEMATICA V: VARIADORES DE VELOCIDAD

. HORAS PRACTICAS: 10

. HORAS TEORICAS: 5

. HORAS TOTALES: 15

. OBJETIVO DE LA UNIDAD: SELECCIONAR Y APLICAR LAS CARACTERISTICAS DE LOS
DIFERENTES TIPOS DE CONTROLADORES INDUSTRIALES DE
ACUERDO A LAS DE LA PLANTA A CONTROLAR

o U~ WDN P

TEMAS SABER HACER | HRS. SABER HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)

VARIADORES DE VELOCIDAD IDENTIFIACIONDE | 2.0 |PRINCIPIO DE 3.0
LAS PARTES DE UN FUNCIONAMIENTO DE LOS
VARIADOR DE VARIADORES DE VELOCIDAD.
VELOCIDAD.

APLICACION DE LOS VARIADORES |APLICACION DEL 8.0 |FORMAS DE OPERACION DEL | 2.0
VARIADOR DE VARIADOR DE VELOCIDAD
VELOCIDAD AL
CONTROL DE
VELOCIDAD DE UN
MOTOR ELECTRICO

Totales 10 5
ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA CARRERA DE REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL AREA
ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT. FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: septiembre del 2004



CONTROL INDUSTRIAL
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